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NAOS

@ displej a ovlddaci panel

@ akumuldtor

® nabijeci konektor akumulétoru
@ elektromotor + Fidici jednotka
® snimad rychlosti

® magnet snimade rychlosti

INTEGROVANY AKUMULATOR V RAMU

Akumuldtor je zabezpelen dvojim zdmkem - posunovacim a na kli€. Posunovacim
zdmek je umistén na pravé strané rédmu. Posunutim nahoru se zédmek odemykd a
posunutim dold se zamykd (viz ilustrace na zdmku). Zdmek na kli¢ je umistén na levé
strané rdmu. Oto&enim klice o 90° doleva uvolnite akumulétor. Kli¢ slouZi pouze k
uvolnéni akumulétoru, jenz je nezbytné pro jeho vytaZeni.

Pred jizdou a pfi parkovéni doporuéujeme zkontrolovat, zda je akumulator uzaméen,
aby nedoslo k jeho poskozeni nebo odcizeni.

Chcete-li vyjmout akumuldtor, nejprve musite odemknout jeho posunovaci zdmek
a ndsledné otocte klicem o 90° doleva, &mz akumulétor uvolnite (viz vy3e). Horni &ést
akumuldtoru povytdhnéte nahoru, potom cely akumuldtor povytdhnéte smérem Sikmo
nahoru v linii rdmové trubky, ve které je umistén - timto akumuldtor dostanete z rému.
Ndsledné cely akumuldtor vytdhnéte bokem. Akumuldtor vloZite tak, Ze ho bokem
umistite nad jeho misto v rdmu, vloZite jeho spodni &ast do rdmu a zacvaknete horni &ést.
Nezapomefite akumuldtor po vloZeni do rdmu uzamknout posunovacim zdmkem
(viz vy3e). Pfi vkladdani akumuldtoru dbejte na to, aby byl vloZen aZz na doraz (pfitladte
ho), jinak mdze dojit k jeho poskozeni nebo odcizeni. Akumuldtor vklddejte a vytahujte
opatrné tak, abyste zbyteéné neposkodili lak rému.

Na pravé stran&, v horni &&sti akumulétoru se nachézi LED indikace stavu jeho nabiti.
Pokud po stladeni tlagitka sviti Cervend dioda (R = red) = akumuldtor je nabity
na <20 %, zelend dioda (G = green) = akumuldtor je nabity na 20-75 %, modré
dioda (B = blue) = akumuldtor je nabity na > 75 %.

Stav nabiti akumulatoru Ize ovéfit také na displeji (viz nize).
Na pravé stran&, v dolni &4sti akumuldtoru se nachdzi jeho nabijeci konektor s gumovou

zdslepkou. Akumuldtor miZete pfi nabijeni ponechat v rdmu nebo jej miZete nabijet
vyjmuty.
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Stupei asistence motoru PAS (0-5) se zobrazuje na displeji v pravém hornim rohu
(5 = nejvyssi, 1 = nejnizdi, O = bez asistence). Kratkym stisknutim tlaéitka + (na ovlddacim
panelu nahore) zvyiujete stupen asistence motoru. Krédtkym stisknutim tladitka =
(na ovléddacim panelu do/e) sniZujete stupen asistence motoru.

Indikétor stavu nabiti akumulétoru (na displeji joko symbol baterie v pravém dolnim rohu)
zobrazuje Uroveri jeho nabiti: 5 dilkd = akumulétor je nabity na > 80 %, 1 dilek =
akumulétor je nabity na < 20 %.

Stav nabiti akumulétoru |ze také ovéfit pfimo na akumulétoru (viz vyse).

Aktudlni rychlost se zobrazuje na displeji uprostied (KM,/H).

V  levém dolnim rohu displeje se  zobrazuji ndsledujici  parametry:
ODO = celkovy pocet ujetych kilometrd; TRIP1T = pocet ujetych kilometrl; TRIP2 = podet
vjetych kilometrd (automaticky se vynuluje 30 s po daldim zapnuti displeje); TIME = &as
iizdy (automaticky se vynuluje po vypnuti displeje). Krétkym stisknutim tlacitka SET
(na ovlédacim  panelu  uprostied, vlevo) prepindte mezi jednotlivymi  parametry.
NULOVANI: Parametr TRIP1 lze vynulovat (automaticky se vynuluje po 500 ujetych km). Pridrite
tlacitko ,SET” az se vam v pravém hornim rohu objevi ,1”. Krétce stisknéte tlaéitko ,-“, &imzZ vynulujete
TRIP1. Na vychozi zobrazeni se vratite dlouhym stisknutim tlacitka , SET”.

Podsviceni displeje zapnete/vypnete kratkym stisknutim tlaéitka O (ha ovlddacim panelu
uprostred, vpravo). Na displeji se podsviceni zobrazi uprostied jako (og) .

Pfidrzenim tlacitka + (na ovlddacim panelu nahore) aktivujete funkei walk a elektrokolo
se zaéne pohybovat rychlosti 4-6 km/h (na displeji se zobrazi uprostfed jako o ).
Pudténim tladitka + se funkce walk deaktivuje. Funkce walk, nazyvand také jako ,asistent
chize” usnadfiuje manipulaci s elektrokolem (napf. pfi tlaceni do kopce).

Po cca 5 minutdch nedinnosti se displej automaticky vypne.

Kryt displeje je vyroben z ABS plastu, ktery zaijistuje odolnost vici poskozeni pfi béZném pouZivdni.
Displej nevystavuijte teplotdm jinym nez v rozmezi -20 °C az 60 °C.
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EU PROHLASENI O SHODE

VYROBEK:
Elektrokolo LOVELEC Naos

JMENO A ADRESA VYROBCE:

KOEXIMPO, spol. s r.o.

Lipova 1986

737 01 Cesky Tésin

Ceskd republika

DIC: CZ18055826

Toto prohlégent o shod& se vydévd na vyhradni odpovédnost vyrobce.
PREDMET PROHLASEN:

Elektrokolo LOVELEC Naos je jizdnim kolem s pomocnym elekirickym pohonem EPAC. Je vybaveno pomocnym
elekirickym pohonem s maximalnim trvalym jmenovitym vykonem 0,25 kW. Elekiricky vykon se prerusi, pokud
cyklista prestane 3lapat nebo pokud elekirokolo dosahne rychlosti 25 km/h. Motor je napéien z Lithium-lontové
baterie o celkovém napéti 36 V. Varianty tohoto vyrobku se mohou li3it designem nebo nékterymi technickymi
parametry. Elekirokolo je uréeno pro soukromé a komeréni pouZiti.

Vyie popsany pfedmét prohlé3enl je ve shodé s pfislusnymi harmonizaénimi prévnimi pfedpisy Unie:

Smémice 2006/42/ES Strojni zafizeni (MD)

Smérnice 2014/30/EU Elektromagnetické kompatibilita (EMC)

Smérnice 2014/35/EU Nizké napéti (LVD)

Smérnice 2011/65/EU Nebezpeéné latky v elektrickych a elektronickych zafizenich (RoHS)

Smérnice 2001/95/ES Obecnda bezpecnost vyrobki (GPSD)

Nafizeni ES 1907/2006 Registrace, hodnoceni, povolovéni a omezovdni chemickych latek (REACH)
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Odkazy na pfisluiné harmonizované normy, kieré byly pouZity, nebo na jiné technické specifikace,
na jejichZ zkladé se shoda prohladuje:

CSN EN 15194:2019 Jizdni kola - Jizdni kola s pomocnym elekirickym pohonem -
Jizdni kola EPAC

CSN EN I1SO 4210-2:2018 Jizdni kola - Bezpe&nosini pozadavky na jizdni kola - Cést 2: Pozadavky na
masiské a trekkingové jizdni kola, na jizdni kola pro mladez,
na horskd a zavodni jizdni kola

CSN EN ISO 12100:2011  Bezpeénost strojnich zafizeni - Vieobecné zésady pro konstrukei -
Posouzeni rizika a sniZzovani rizika

CSN EN 60947-5-5:2000  Spinaci a fidici pfistroje nizkého napéti - Cést 5-5: Piistroje a spinaci prvky Fidicich
obvodi - Pistroje pro elektrické nouzové zastaveni s mechanickym zaijisténim

CSN EN ISO 13854:2021 Bezpeénost strojnich zafizeni - Nejmen3i mezery k zamezeni stla&eni &dsti lidského
téla

CSN EN ISO 13857:2022 Bezpeénost strojnich zaifzeni - Bezpeéné vzdalenosti k zamezeni dosahu do
nebezpeénych zén hornimi a dolnimi konZetinami

CSNENISO 14118:2018 Bezpecnost strojnich zafizeni - Zamezeni neoéekdvanému spuiténi

CSN EN 614-1+A1:2009  Bezpeénost strojnich zafizeni - Ergonomické zésady navrhovéni - Cast 1:
Terminologie a vieobecné zdsady

CSN EN IEC 62368-1:2021 Zafizeni audio/video, informaéni a komunika&ni technologie - Cést 1:
Bezpecnostni pozadavky

CSN EN 60529:1993 Stupné ochrany krytem (kryti - IP kéd)

CSN EN 60947-3:2010 Spinaci a fidici pfistroje nizkého napéti - Cést 3: Spinale, odpojovade, odpinade
a pojistkové kombinace

CSN EN 1SO 13849-1:2017 Bezpeénost strojnich zafizeni - Bezpe&nostni &asti ovlédacich systémi - Cést 1:
Obecné zasady pro konstrukci

CSN EN 61000-6-3:2007  Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - Cést 6-3: Kmenové normy - Emise -
Prostfedi obytné, obchodni a lehkého primyslu

CSN EN 55014-1:2017 Elektromagnetické kompatibilita - Pozadavky na spotfebi¢e pro domécnost,
elekirické nafadi a podobné pfistroje - Cast 1: Emise

Podepsdno za a jménem: KOEXIMPO, spol. s r.o.

Cesky Tesin, 1. 1.2023 \%‘y J\&J
mexlm 0, s
Q W Lipovi £ 1686~ Mgr. Marek Glac

73701 CESKY TESIN jednatel
DIC: €Z18055826
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